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교재명 Mechatronics, 3rd ed. 저 자 W. Bolton 출판사 Pearson 출판년도 2003

강의목표1. : 역학과 전자기학의 결합에 의한 센서 액추에이터 기술을 이론적으로 학습하여- ,

계측분야 응용 및 동적시스템 성능 향상을 위한 기반을 갖추도록 한다.

평가방법2. : 중간시험 점 학기말시험 점 과제 점 사례 발표 점(25 ), (25 ), (25 ), (25 ).

강의진도3. :

주별 강 의 내 용 과제 시험/ 일 정

1 1. Introduction - Mechatronics 9.5

2 2. Sensors and Transducers Home Work #1 9.12

3 3. Signal Conditioning 9.19

4 4. Data Presentation Systems Home Work #2 9.26

5 - no class - 공휴일10.3 ( )

6
5. Pneumatic and Hydraulic Actuation

Systems
10.10

7 6. Mechanical Actuation Systems Home Work #3 10.17

8 7. Electrical Actuation Systems 10.24

9
Midterm Exam

8. Basic System Models
Ch. 1 7˜

10.31

10 9. System Models Home Work #4 11.7

11 10. Dynamic Responses of Systems 11.14

12 11. System Transfer Functions Home Work #5 11.21

13 12. Frequency Response 11.28

14 13. Closed-Loop Controllers 12.5

15 22. Mechatronics Systems Presentations 12.12

16 Final Exam Ch. 8 13, 22˜ 12.19

예습자료 : 강의과목 기전공학http://jokim.pe.kr → →
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D. J. Inman, Engineering Vibration, 2nd ed., Prentice-Hall, 2001.


